Litkumise Kirjeldamine:

mehaanikas

elektromagnetismis

Lahtemaiste: (nt. liikuva auto) koordinaat x

Lahtemdiste: elektrilaeng q

Selle muutumist ajas nditab kiirus v = Ax/At = s/t

Selle muutumist ajas néitab voolutugevus | = Ag/At = g/t

Kui laengu analoogiks on voolava vedeliku mass, siis massi Kiirus
Vi = AM/At = pSv = pS Ax/At (p ja S taanduvad)

Hetkkiirus v(t) = dx/dt

Voolutugevuse hetkvaartus i(t) = dg/dt

Auto tinhtlasel liikumisel (v = const) vérdub veojoud takistusjouga:

F,=F. =bv (b—auto liikumise takistustegur)

Alalisvoolu korral (I = const) vérdub elektrijoud takistusjouga:
Fe=F.=bv (b-laengukandja liikumise takistustegur)

Uhe laengukandja suunatud liikumise Kiirus v = % F. (mikroseos)

Auto Kiirus kui veojou funktsioon v =%FV

Voolutugevus kui pinge funktsioon (Ohmi seadus): | = %U

Mootori poolt teepikkuse s labimisel tehtav t660 A=F, s

Elektrivélja poolt tehtav t66 A=F.I=qE|,
kui laengukandja laenguga g labib juhtme pikkusega |

Mootori vdimsus N =F,v

Elektrivoolu vOimsus N =TA:q—EI =%- El=1-U

Vedru omadust tekitada endas elastsusjoudu F¢ (taastada oma

Fd ef

esialgne kuju) — kirjeldab vedru jaikustegur k = Fa _
X X

Jaikustegur naitab, kui suurt deformeerivat jdudu on vaja Ghikuliseks
vedru pikkuse muutuseks x.

Kondensaatori pinge suurenemist thikulise laengu imberpaigutamise
tulemusena

naitab mahtuvuse poordvaartus 1

=
C q

Vedru omadust muuta oma pikkust thikulise jou rakenda-

misel kirjeldab jaikusteguri poordvaartus %= FX
def

Kondensaatori omadust salvestada laengut pinge Ghikulisel

suurenemisel kirjeldab mahtuvus ¢ =3




k x?
2

Deformeeritud vedru potentsiaalne energia E, =

Elektrivalja energia kondensaatoris
£ _1g® _(Cu)* cu’
. Cc2 2cC 2

Keha omadust séilitada oma litkumisolekut (keha inertsust)
néitab inertne mass m

Juhtmesusteemi omadust sailitada endas voolu (elektrilaengu
liikumise inertsust juhtmes) néitab induktiivsus L

Liikuva keha vdimet teisi kehi litkuma panna nditab impulss
p=mv

Juhtmekeerus kulgeva voolu magnetvélja v6imet voolu alal
hoida nditab juhtmekeerdu labiv magnetvoog @=L |

Newtoni Il seadus (mehaanika pdhivorrand) F = dp

dt

Faraday induktsiooniseadus &, = —Zit)

myv?

Liikuva keha Kineetiline energia E, =

L1®

Magnetvalja energia juhtmepoolis E_ =

Vedrupendli harmoonilise vonkumise diferentsiaalvorrand

2
d 2X+£x:0 ehk x"'+@,’x =0
dt® m

Vonkeringi harmoonilise vonkumise diferentsiaalvorrand
d’qg 1 2
—+—q=0 ehk g" =0
g’ LC 4 d

Selle lahend x = A cos ant, A = X,

Selle lahend g = A cos ant, A =Qn

Omavonkesagedus o, = \/E vastav periood T, = 272'\/%
m

Omavonkesagedus o, = L, vastav periood T, =27z+/LC

JLC

Sumbuva vinkumise diferentsiaalvorrand
X'4+2 3 X'+, X =0

Sumbuva vonkumise diferentsiaalvorrand
q'+2 Bq+w, q=0

Selle lahend x = Ae™”" cos wt

Selle lahend q=Ae™”" cos wt

Sumbetegur 8= %,

R

Sumbetegur g = oL

Vonkesagedus o = o,” - %,

Vonkesagedus o =+ w,” — %,




