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Jaadvustus

DII
DJI droonid on oma laialdlase leviku tottu suhteliselt kasutajasobralikud.

Kaamera voimaldab manuaalseid satteid, et piltide tulemus ja mudel tuleks
uhtlased.

GROUND STATION PRO
DIl loodud rakendus nende droonide fotogrammeertiliseks kasutamiseks.



DROONI MUDEL

PILDISTAMISNURK N
Course aligned katab ara koik kiiljed u A :

PILDISTAMISREZIIM
Capture at equal distance interval votab oluliselt viahem
aega, kui iga pildi jaoks koha peal seismine

Mavic Pro Camera

FLIGHT COURSE MODE . mw B <o ngi Course Aligned >
Inside mode eilase droonil tommatud piiridest véljuda

Capture Mode Capture at Equal Dist. Interval >

@ Flight Course Mode Inside Mode >

Kirrus
Max. soltub pildistamisreziimist

N Speed 19.8 KMMH @ Shutter Intv. 2,0 SEC

Z Height  60.0M B Resolution

KorGus

Maarab muuhulgas definitsiooni. Mida korgem lend,
seda laiema ala katab tiks lend.

Tasuks hoida iimbritsevatest objektidest korgem.

LAT 0.000000000 A

LON 0.000000000 < . >
W ® v



ULERATE y > o g Py
Kontrollib tehtavate piltide hulka ja triipude vahelist g X % T =
distantsi. Metashape soovitab vihemalt 70% tilekatet. ®

p] Mission 1

SGIDUNURK e |
Muudab tehtavate triipude suunda. Tasuks valtida

seintega paralleelselt olemist.

L\ @ Cay

1SETS approx. F:1.0M/S:253 M,

MARGIN

Teeb puhvri ala ja lennutrajektoori vahele. : " T

: . —eo 4 o6 %
JAADVUSTUSNURK :
Kontrollib kaamera nurka. o teeb plaanilise jaddvustuse
-90 jatab horisondi pildi keskele. Mida kaugemal see
vaartus on o’st, seda rohkem jaab aartesse ala, mida
kaamera ei kata (sellele tuleks vajadusel kompenseerida

joonistatud ala suurendamisega lendude suunas)

# End-Mission Action RTH83M >

MISSIOONIJARGNE TEGEVUS
Kontrollib drooni tegevust jaadvustuse 1opus

LAT 0.000000000 A

0.000000000 < . >



Tootlus

AGISOFT METASHAPE PrRO
Tarkvara, mis voimaldab tulemuse kokku liita.

Pro variandi eelis tavalise tile on pildi exif datas sisalduva gps’i asukoha
kasutamine. See voimaldab mudeli geopositsioneerida ja annab talle

automaatselt skaala ja suuna.

Koiki asju on voimalik teha ka tavalise Metashape’iga, aga see pikendab
oluliselt aluskaardiga kokku viimise protsessi.

Metashape eelistab tootlemata ja sama fookuskaugusega pilte.

Raskusi on laikivate pindadega.



Workﬂow I A ARLER 4 QaQ+w-28-i-h-4- 8-~ N

Align photos

Analiitisib pilte ja leiab piltide asukohad kasutades pildi
asukoha. Pro versioon kasutab ka piltide metadatas
olevad gps asukohta. Genereerib ka horeda punktipilve.

Build mesh
Analiitisib depth map’e ja loob nendest punkte ldbiva
meshi.

Build texture
Annab meshile 6ige tekstuuri.

Build orthomosaic
Loob piltidest kombineeritud ortofoto
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Align photos Build mesh

Build texture Tekstuuriga mudel



Export

MUuUDEL
Valja exporditud tekstuuri ja asukohaga .obj mudel

ORTOFOTO
Plaanilises vaates asukohainfoga foto



Projektsioon

Valides Eesti projektsiooni saab exportida mudeli

ja ortofoto paiknemisega

Export Model
Coordinate System
Estonien Coordinate System of 1997 (EPSG::3301)

Shift: X: 0 ¥: 0 z
Export Parameters

Cameras Markers
~/ Vertex colors

Vartax normals
J Bpottote @ PEG G
Raster transform: None
+/ Include comment  Genarated vith Agisoft Metashape

Binary encoding  Precisions 6
Use UDIM texture layout
Write alpha channel

Export Orthomosaic

Coordinate System
Estonian Coordinate System of 1997 (EPSG::3301) v

Raster
©® Pixel size (m): 0.0595557
Metres... 0.0595557

Max. dimension (pix): 4096

Spltin blocks (pix): 1024 x 1024
Raster transform: None
Background color: White
Region

Setup boundaries: 546918.399 - 547417.655
| Reset | 6589061.438 - 6589562.421
Total size (pix): 8382 x 8412

Write KML file Write World file

Write tile scheme
Compression
Image description:
TIFF compression: zw
JPEG quality: 90

Write BigTIFF file  «/  Write tiled TIFF
/' Write alpha channel
/  Generate TIFF overviews

e




Kasutamine

MUDEL
Mudeli kokku viimine aluskaardiga Rhinos

ORTOFOTO
Ortofoto qgis’i viimine
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GRAVEL L=
Layer 01 om




-7y LT
a.r'\\);\,_ 'L‘.L;_rr =
MLl )

- ':IJ..

i ‘:'f"": 55 /' ~ : ' ’/)’ - Vi e
2% s 'j :. " . » ) Y ‘ "’
| . : PRy > |
3% 33 RS
: - TN
A LTt
5 P O n2tlels
- L S RN 2
- \ -
a Ve
. :

. : LR XY y \“
A ,‘V, I
1 '-" . >







. 2 4, g ==
= s %

meetod WiFg
ise abil

Jalakiijate loen
signaalide plig

Raul Kalvo ja Joh



Tegevused

JALAKAIJATE MOOTMINE
Trajektooride jalgimine
Astiimmeetrilised teekonnad linnas

MEETOD

Seadmed

Andmete tootlemine
Toovoog

MOOTMISED
Teekonnad Tallinnas

Trajektooride asimmeetria

JARELDUSED






Jalakaijate loendusmeetodid

Manuaalne loendus
Kaamerapohine loendus

Wifi signaalide pohine loendus



Seadmed

akupank

magnetid

antenn

andur, malukaart
ja kell

USB tthendus
juhtmeauk
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Toovoog

B 9 4 9

ettevalmistus =9 paigaldus =  korje @ =P tagastus =  tootlus

M graafikud

< I) andmed




Asukohad

Kultuurikilomeeter Pirita tee

b Vabaduse valjak - Nunne

Tatari - Parnu maantee
Tehnika tanav



Teekond

Paljude punktide vaheline méodistus, kus tiks ja sama seade voiks korduda
mitmete andurite juures ajalise vahega.

Aitab valideerida meetodit
Naeme, kas ja kuidas linna labivaid trajektoore kasutatakse

Aitab filtreerida jalakaijaid kiirematest liikumisviisidest



Teekond - koik kaigud

Poska

Russalka

Lauluvaljak

Lillepaviljon

Maarjamae

Memoriaalpark

Kommunismiohvrid

Malestusmargid

Kose tee
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04-06 09:33 04-06 10:56 04-06 12:20 04-06 13:43 04-06 15:06 04-06 16:30 04-06 17:53 04-06 19:16 04-06 20:40



Teekond - Tehnika tanav

Toompuiestee
Rohu

Paldiski mnt

Adamsoni
Wismari

Endla

Suur-Ameerika

Virmalise

_ Vana-Louna
Planeedi

Filtri



Tehnika tanava unikaalsed kirjed

0
L

Toompuiestee
Rohu

Paldiski mnt

Adamsoni

Suur-Ameerika

Virmalise

; Vana-Louna
Planeedi

Filtri

Filtri
Vana-Loéuna
Rohu
Toompuiestee
Planeedi
Virmalise
Vaike-Ameerika
Endla

Luise

Wismari
Adamsoni

9 09 Paldiski

5,000 10,000 15,000 20,000 25,000 30,000 35,000 40,000 45,000 50,000 55,000
| | | | | | | | | | 11




Tehnika tanava jalgsikaigud

Filtri

Vana-Louna
Toompuiestee

Rohu Planeedi
Paldiski mnt

Virmalise
Adamsoni Vaike-Ameerika
Endla

Luise

Suur-Ameerika Wismarl

Adamsoni

Virmalise
Paldiski

Vana-Louna

Planeedi Rohu

Filtri )
Toompuiestee

T T T T T T T T T 1
28-05 09:30 28-05 10:53 28-05 12:16 28-05 13:40 28-05 15:03 28-05 16:26 28-05 17:50 28-05 19:13 28-05 20:36



Teekondade vordlused

Kuidas linnaruumi kasutatakse?
Kuidas linn paistab tihelt, kuidas teiselt poolt?
Kuidas avaliku ruumi kaitumist suunata keskkonna abil?

Mille jargi jalakaijad oma liikumistrajektoore valivad?
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Tatari

Parmu mnt.

Roosikrantsi

Suur-Ameerika

Tehnika korgkool

Onnepalee

Tatari

Sakala

Latte

Veerenni

Onnepalee

142%

9%

18%

27%

1%

-23%

-31%

600%

116%

Tatari

Parnu mnt Sakala

Roosikrantsi Litte

Suur-Ameerika

Tehnika korgkool Veerenni

Onnepalee



Nunne Q

Voorimehe @

Kuninga @

Harju @

Vabaduse viljak O

Nunne Q

Niguliste @

Rootsi-Mihkli @

Vabaduse viljak O

W 30%

w 21%

v 43%

A 18%

A 5%

W 50%

W 327%




Tanan!

Raul Kalvo



